Beschleunigung des Folgefahrzeugs proportional zur Geschwindigkeitsdifferenz des

F 4 hrungsfahrzeugs:

Xnp1(t+7)=2" (xn(t) - xn+1(t))

Zeitdiskretisierung beruht auf Approximation der Ableitungen durch Differenzengleichungen

und den daraus resultierenden rekursiven Berechnungen:

xp(t +dt) = x,(t) + dt - x,(t)

i (t +dt) = x,(t) + dt - %, (t)



